GIR0 REWOTECONTROL SERIES 8,
Xz 5

4-KANAL-DRUCK FERNSTEUERUNGSDROHNE MIT FESTER POSITION IM SCHWEBEFLUG

BEDIENUNGSANLEITUNG

DURCHFLUSS-SENSOR

« Spezielle 4-Achsen-Struktur - schnell und wendig. Geeignet zum Fliegen in gerdumigen
Innen- und AuBenbereichen.

» Eingebautes 6-Achsen-Gyroskop, Barometer-Sensor fiir genaue Positionserhalt.

« Kann 360-Grad-Stunts ausfihren.

« Headless-Modus fiir einfaches Fliegen.

» Druckfeste Schwebefunktion flir den automatischen Schwebemodus.

« Automatisches Starten und Landen - einfaches und sicheres Fliegen.

« Neuer Zusatz: Hindernisvermeidungsfunktion

Hinweis: Das Unternehmen Gbernimmt keine Verantwortung fiir etwaige Unstimmigkeiten beim Druck und
kann Endnutzer Gber mogliche neue Aktualisierungen informieren oder nicht. Fur weitere Informationen,
besuchen Sie bitte die Syma-Website.



Sicherheitsleitfaden

1. Bitte bewahren Sie das kleine Drohnenzubehdr auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.

2. Diese Drohne ist sehr leistungsstark. Wenn Sie zum ersten Mal fliegen, vermeiden Sie plotzliche Be-
wegungen des Gashebels. Schieben Sie den Gashebel beim Steigflug langsam nach oben, um unbeab-
sichtigte Schaden oder Verletzungen zu vermeiden.

3. Schalten Sie nach dem Flug den Kontroller aus, bevor Sie die Drohne ausschalten.

4. Bewahren Sie die Batterien nicht in Bereichen mit hohen Temperaturen oder in der Nahe von War-
mequellen auf.

5. Es wird dringend empfohlen, die Drohne in einem Abstand von 2-3 Metern von einem Piloten und
anderen Menschen oder Tieren zu betreiben. Abstiirze konnen zu ungewollten Verletzungen fiihren.
Vermeiden Sie beim Landen der Drohne den ZusammenstoB mit anderen Personen.

6. Fir Kinder wird die Aufsicht durch einen Erwachsenen oder einen erfahrenen RC-Piloten empfohlen.
7. Nicht wiederaufladbare Batterien sollten nicht wieder aufgeladen werden; Batterien sollten
Batterien sollten mit der richtigen Polaritat eingelegt werden; verschiedene Batterietypen, neue oder
Batterien sollten nicht gemischt werden.

8. Schalten Sie die Drohne/den Kontroller aus und nehmen Sie die Batterien heraus, wenn sie/er nicht
benutzt wird.

9. Die Versorgungsklemmen diirfen nicht kurzgeschlossen werden.

10. Akkus der Drohne verlangern, indem Sie den Akkustand der Drohne auf 40%-50% ihrer Kapazitat
reduzieren. (Laden Sie den Akku vollstandig auf und fliegen Sie die Drohne dann fiir die Halfte ihrer
Flugzeit).

11. Halten Sie sich von den rotierenden Messern fern (rotierende Messer kdnnen zu Verletzungen oder
Sachschaden verursachen).

12. Um die Signale der Flugsicherung nicht zu stéren, sollten Sie den Flug einer Drohne im Umkreis
von 5000 Metern um einen Flughafen vermeiden. Vermeiden Sie ebenso den Betrieb von RC-Anlagen
wahrend den von der drtlichen Behdrde festgelegten Zeiten.

13. Verwenden Sie nur das mitgelieferte Ladegerat.

14. Zum Reinigen des Gerats konnen Flissigkeiten verwendet werden. Schalten Sie das Gerat aus und
trennen Sie das Ladegerat von der Stromquelle, bevor Sie die Drohne reinigen. Fiihren Sie regelmaBig
eine Routineinspektion des Ladegerats durch (Priifung: Anschluss, Gehduse und andere

Teile) regelméaBig durch. Wenn Sie irgendwelche Anomalien feststellen, stellen Sie sofort die Verwen-
dung des Gerats ein, bis das Problem behoben ist.

15. Achtung! Montage der Drohne unter Aufsicht von Erwachsenen.

16. Schauen Sie nicht direkt in die LED-Leuchten der Drohne, da dies lhre Augen schadigen kann.

17. Offnen Sie die Batterieabdeckung des Spielzeugs mit einem Schraubenzieher.

18. Die Verpackung muss aufbewahrt werden, da sie wichtige Informationen enthélt.

19. Beruhren Sie nicht den rotierenden Rotor, vermeiden Sie lose Kleidung oder Haare, die sich im
Rotor verfangen kdnnten. Nicht in die Néhe des Gesichts fliegen.

20. Bewahren Sie die Gebrauchsanweisung auf.

Reparatur und Wartung

1. Verwenden Sie ein sauberes und weiches Tuch, um das Gerat zu reinigen.

2. Halten Sie das Gerat von Wéarmequellen fern.

3. Vermeiden Sie den Kontakt des Gerats mit Wasser. Feuchtigkeit kann zu Schaden an

den elektronischen Teilen des Flugzeugs fuhren.

4. Das mit der Drohne verwendete Ladegerat sollte regelmaBig Gberprift werden, z. B.

Kabel, Stecker, Gehduse und andere Teile. Falls Schaden festgestellt werden, verwenden Sie es bitte
nicht mehr, bis es repariert oder ersetzt ist.
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Reparatur und Wartung

. .
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Schritt 1: Entfernen Sie alle Schritt 2: Oberes Gehause Schritt 3: Schrauben entfer-
Schrauben demontieren. nen. Die Klinge kann ent-
fernt werden.

1. Stellen Sie sicher, dass die Drohne in einem geschlossenen
Zustand ist, dann die Batterieabdeckung 6ffnen

2. Den Batteriestecker und die Batterie abziehen

3. Verbinden Sie den USB-Anschluss mit dem USB-Anschluss
Ilhres Computers. SchlieBen Sie das Netzkabel des Akkus an
den USB-Anschluss. (Die Anzeige leuchtet, wenn der Akku auf-
geladen wird, die Betriebsanzeige ist ausgeschaltet.)

Die Aufladezeit betragt etwa 90 Minuten. Schwebezeit der Drohne

Zeit betragt etwa 6 Minuten.

Wichtig: Informationen zum Laden des Akkus.

- Bewahren Sie den Akku nicht an Orten mit hohen Temperaturen auf, wie z. B. Feuer oder Warmequellen.
Quellen. Andernfalls kann der Akku beschadigt werden oder sogar eine Explosion ausldsen.

- Legen Sie den Akku nicht ins Wasser. Lagern Sie den Akku in einer kiihlen und trockenen Umgebung.

- Vermeiden Sie es, die Batterien zu zerlegen.

- Verlassen Sie wahrend des Aufladens des Akkus nicht die Ladestelle.

- Wiederaufladbare Batterien sollten vor dem Aufladen aus dem Spielzeug entfernt werden.

- Wiederaufladbare Batterien sollten nur unter der Aufsicht von Erwachsenen aufgeladen werden.

- Erschopfte Batterien sollten aus dem Flugzeug entfernt werden.

- Vorsicht Es besteht Explosionsgefahr, wenn die Batterien durch falsche ersetzt werden.

Entsorgen Sie die Batterien gemaB den Anweisungen.
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Den Kontroller verstehen

@ Rechter Stock.

& | Langes driicken sorgt dafr,
dass die Drohne in den
Headless-Modus wechselt.
Kurzes Driicken bewirkt, dass
die Drohne in den Geschwin-
digkeits-Modus wechselt.

Linker Stick. Driicken @------eeee 77
Sie den Kniippel, um in
den Trimm-Modus zu
kommen. Lassen Sie _
den Stick los, um den |
Trim-Modus zu verlas- |
sem. Zum Zuriickset- |
zen, dricken Sie den
Knlippel und schalten
Sie den Sender ein.
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4 x AA Batterien

Einbau der Senderbatterie: Offnen Sie die Batterieabdeckung auf der Riickseite des Sen-
ders. Legen Sie 4 Stlick AA-Batterien entsprechend den Polaritdtsangaben ein (Hinweis:
Batterien sind nicht im Lieferumfang enthalten).

1. Beim Einbau der Batterien ist darauf zu achten, dass die Polaritat der
Batterien mit der des Batteriekastens Ubereinstimmt. Es darf keine Batterie
mit entgegengesetzter Polaritdt eingebaut werden.

2. Bitte verwenden Sie keine neuen und alten Batterien zusammen.

3. Bitte verwenden Sie keine unterschiedlichen Batterietypen zusammen.
4. Verwenden Sie keine wiederaufladbaren Batterien.




Flugvorbereitu ng

Schritt 1: Schalten Sie den Sender ein.

Schritt 2: Schalten Sie die Drohne ein.

Schritt 3: Bewegen Sie den linken Kniippel (Gashebel) ganz
nach oben und danach ganz nach unten. Die Anzeigeleuchten
der Drohne leuchten und zeigen damit an, dass die Drohne
flugbereit ist.

Methode 1:

Bewegen Sie den linken Steuerknilppel (Gas) ganz nach oben,
danach wieder in die Mitte. Die Motoren beginnen sich zu
drehen.

Methode 2:

Driicken Sie beide Sticks gleichzeitig (den linken Stick in die

rechte untere Ecke und den rechten Stick in die linke untere

Ecke) und halten Sie sie 1 Sekunde lang. Die Motoren begin-
nen sich zu drehen.

Methode 3:
C: Stellen Sie die Drohne auf eine flache, ebene Oberflache und
C_e=B driicken Sie die B-Taste. Die Drohne wird abheben und

schwebt in der voreingestellten Hohe. Die Motoren beginnen

&_& sich zu drehen.




3) Entscharfen von Motoren

Methode 1:

Driicken Sie den linken Steuerknuppel (Gashebel) ganz nach
unten und halten Sie ihn 2-3 Sekunden lang gedriickt, damit
die Motoren anfangen sich zu drehen.

Methode 2:

Driicken Sie beide Sticks gleichzeitig (den linken Stick in die
rechte untere Ecke und den rechten Stick in die linke untere
Ecke) und halten Sie sie 1 Sekunde lang. Die Motoren hdren
auf sich zu drehen.

_ ) Methode 3:
( 4mB Nachdem die Drohne in einer stabilen Schwebeposition ist,
/ driicken Sie den B-Knopf und die Drohne wird langsam
& landen. Die Motoren werden automatisch entscharft.

Die Drone fliegen

Wenn der linke Knlippel (Gashebel) Wenn Sie den rechten Steuerknlppel
nach oben/unten bewegt wird, steigt  nach oben/unten bewegt wird, fliegt
die Drohne auf/ab. die Drohne vorwarts/riickwarts.




Wenn der linke Steuerkniippel (Gashebel) ~ Wenn der rechte Steuerkniippel nach

nach links/rechts bewegt wird, dreht sich links/rechts bewegt wird, fliegt die Drohne
die Drohne nach links/rechts. nach links/rechts.
Trimming

Wenn die Drohne schnell vor-  Wenn die Drohne schnell nach  Wenn sich die Drohne automatisch
warts oder rickwarts abdriftet,  links/rechts driftet, passen Sie  dreht und an der linken/rechten
wahrend des Schwebens, bitte  bitte die Trimmung an. Driicken Seite fliegt, driicken Sie den linken
Vorwarts-/Ruckwarts trimmen.  Sie den linken Steuerkniippel Joystick und gleichzeitig leicht

Driicken Sie den linken Stick und halten Sie ihn. Bewegen Sie nach rechts/links, um die Feinab-
und halten Sie ihn, dann be- den rechten Kniippel nach stimmung Richtung. Lassen Sie
wegen Sie den rechten Steuer-  links/rechts, bis die Drohne den den linken Joystick erst los, wenn
knuppel vorwarts/rickwarts, Schwebeflug beginnt. die Drohne in einem stabilen Zu-
bis die Drohne normal stand fliegt.

schwebt.

Produktmerkmale

1. Niederspannungsschutz:

Wenn die Batteriespannung der Drohne niedrig ist, blinken die
Anzeigeleuchten der Drohne. Nach dieser Warnung, bringen Sie
Ilhre Drohne an den gewlinschten Ort zuriick und landen Sie.

2. Uberlaufschutz:

Wenn die Drohne in der Luft ist und die Propeller mit Objekten
kollidieren oder sich verklemmen, wird der Drohnen Uberlauf-
schutz aktiviert und dann landet die Drohne.
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3. Balance Kalibrierung:

Stellen Sie die Drohne auf eine flache, ebene Oberflache und
schieben Sie anschliefend beide Knlippel in die untersten
rechten Ecken und halten Sie sie dort fur 2 bis 3 Sekunden.
Die Anzeigen der Drohne beginnen schnell zu blinken.
Warten Sie, bis die Drohne aufhort zu blinken (leuchten),
was eine erfolgreiche Kalibrierung anzeigt.

4. Niedriger/Hoher Geschwindigkeitsmodus:

Der Modus fiir niedrige Geschwindigkeit ist der Standard-
modus. Zum Andern des Geschwindigkeitsmodus, drticken
Sie den rechten Knuppel einmal leicht. Der Sender gibt zwei
Pieptdne ab, die den Hochgeschwindigkeitsmodus aktivie-
ren. Dricken Sie den rechten Steuerknlppel erneut leicht
und der Sender gibt einen Piepton ab, der den Modus fir
niedrige Geschwindigkeit anzeigt.

5. 3D Stunts:

Nachdem Sie die grundlegenden Fertigkeiten beherr-
schen, kdnnen Sie 3D-Stunts mit hoher Geschwindig-
keit ausfiihren. Diese konnen Sie ausfiihren, nachdem
Sie eine bestimmte Hohe erreicht haben. Driicken Sie
die 3D Stunt-Taste (obere rechte Taste am Sender) und
dricken Sie gleichzeitig den Steuerknippel komplett
vorwarts/rickwarts/links/rechts. Die Drohne flhrt einen
3D-Stunt vorwarts/riickwarts/links/rechts aus.

6. Funktion zur Vermeidung von Hindernissen:

Bedingungen und Anforderungen f?r die Hindernisvermeidung:

a. Die Drohne muss sich im langsamen Modus befinden, um die Funktion der Hindernis-
vermeidungs- Funktion zu erreichen.

b. Vermeiden Sie die Verwendung der Funktion im Freien oder Infrarot-Interferenzen, wie
z. B. schlechte Hindernisvermeidung bei starkem Sonnenlicht oder Infrarotlicht oder sogar
der Verlust der Hindernisvermeidung.

c. In der N'lhe von Glas- oder dunklen Objekten hat die Drohne eine schlechte
Hindernisvermeidungseffekt und verliert sogar die Hindernisvermeidungsfunktion. Die
Hindernisvermeidungseffekt vor hellen Objekten kann besser reflektiert werden.

d. Wenn die Drohne nahe an der Decke fliegt,

verliert die Drohne die Kontrolle. R




7. HOhe halten:

Benutzen Sie den linken Kniippel (Gas), um die
gewlinschte Hohe und lassen Sie den linken
Knippel wieder in die mittlere Standardposition

zurlckfallen.

8. Kopfloser Modus:

@. Einstellung Vorwartsrichtung

1. Schalten Sie den
Sender ein.

@. Kalibrierung

2. Schalten Sie die 3. Bewegen Sie den linken
Drohne und positionieren  Knuppel (Gashebel) ganz
Sie die Drohne mit der nach oben und nach
Vorderseite nach vorne ganz unten. Der Sender
gerichtet. gibt einen langen Piepton

ab der das erfolgreiche
Pairing und die definierte
Vorwartsrichtung.

Im Headless-Modus kann die Vorwartsrichtung aufgrund
zahlreicher Abstlrze abweichend sein. Stellen Sie die Vor-
wartsrichtung neu ein und driicken Sie anschlieBend beide
Sticks gleichzeitig in die untersten linken Ecken. Die Lichter
der Drohne beginnen zu blinken und leuchten nach 3 Sekun-
den leuchten sie und zeigen damit die erfolgreiche Kalibrie-
rung.

@). Aktivieren/Deaktivieren des Headless-Modus:

Nach erfolgreicher Kopplung beobachten Sie die Anzeige-
leuchten der Drohne und warten Sie, bis sie leuchten
(glihen). Dricken Sie den rechten Steuerknippel und halten
Sie ihn fir 2 Sekunden. Gibt 3 Pieptone ab, die anzeigen,
dass der Headless-Modus aktiviert ist. Driicken Sie den rech-
ten Kntippel erneut und halten Sie ihn flir 2 Sekunden ge-
driickt, gibt der Sender einen langen Piepton, der anzeigt,
dass der Headless-Modus deaktiviert ist.

Beim Fliegen im Headless-Modus spielt es keine Rolle, egal,
in welche Richtung die Vorderseite der Drohne gerichtet ist.
Sie fliegt vorwarts/rlickwarts/rechts/links relativ der Position
des Piloten.




Warnung: Anderungen oder Modifikationen an diesem Gerit, die nicht ausdriicklich von der
fur die Konformitat verantwortlichen Stelle genehmigt wurden, werden nicht empfohlen.

HINWEIS: Dieses Gerdt wurde getestet und entspricht den Grenzwerten fiir ein digitales
Gerat der Klasse B, gemaB Teil 15 der FCC-Regelungen. Diese Grenzwerte erweisen einen
angemessenen Schutz gegen schadliche Interferenzen in einem Wohnbereich. Dieses Gerat
erzeugt und verwendet Hochfrequenzenergie und kann diese ausstrahlen und kann, wenn
es nicht in Ubereinstimmung mit den Anweisungen installiert und verwendet wird, schadli-
che Stérungen des Funkverkehrs verursachen.

Es kann jedoch nicht garantiert werden, dass bei einer bestimmten Installation keine Stérun-
gen auftreten. Das Gerat kann auch dafir sorgen, dass beispielsweise lhr Radio, oder lhr
Fernseher Stérungen hervorrufen kann. Dieses Problem kann wie folgt gel6st werden:

* Richten Sie die Empfangsantenne neu aus oder verlegen Sie diese.
VergréBern Sie den Abstand zwischen dem Gerat und dem Empfanger.

* SchlieBen Sie das Gerat an eine Steckdose an, die nicht mit dem Stromkreis des
Empfangers verbunden ist.

* Wenden Sie sich an den Handler oder einen erfahrenen Radio-/Fernsehtechniker.

"Dieses Gerat entspricht den FCC-Regelungen fiir die Strahlenbelastung der allgemeinen
Bevélkerung

(unkontrollierte Exposition).

Dieses Gerat darf nicht in Verbindung mit anderen Antennen oder Sendern betrieben
werden.”

Die Konformitédtserklarung enthalt:

"Hiermit erklart die GuangDong Syma model drone Industrial co. ltd, dass diese Drohne
mit den grundlegenden Anforderungen und anderen einschlagigen Bestimmungen der
Richtlinie 2014/53/EU (ibereinstimmt.”




Zubehor/Teile (Optional)

Bitte schauen Sie sich die unten stehenden Teile an. Zu lhrer Erleichterung haben wir alle
jedes Teil und Zubehoér angegeben. Die Teile und das Zubehor kénnen Sie tber lokale
Handler. Bitte geben Sie beim Kauf die gewiinschten Farben an.
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Produkt Hauptteile und Komponenten
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Drohne Léange: 131Tmm
Breite der Drohne: 131Tmm

Hohe der Drohne: 44,5 mm

Motor GroRe: @7
Akku: 3.7V 380mAh

Fehlerbehebung

Problem

Begriindung

Lésung

Die Drohne
reagiert nicht.

1. Die Drohne hat den
Unterspannungs-Akkuschutz aktiviert.
2. Die Batterie des Senders ist schwach.

1. Laden Sie den Akku der Drohne auf.
2. Wechseln Sie das Senderkabel.

Die Sender Sticks
sind nicht
empfindlich.

1. Die Batterie des Senders ist schwach.
2. Es gibt einen anderen Sender mit
der gleichen Frequenz.

1. Die Batterie des Senders wechseln.
2. Bitte andern Sie das Fliegen.

Die Drohne ist insta-
bil, wenn im Schwe-
beflug die Drohne
schnell in eine Rich-
tung driftet.

Eine Kalibrierung ist erforderlich.

Kalibrierung der Waage durchfuhren.
Bitte beziehen Sie sich auf Seite 7.

Im Headless-Modus
weicht die Vorwarts-
Richtung.

Zahlreiche Abstiirze.

Vorwartsrichtung neu einstellen.
Bitte beziehen Sie sich auf Seite
Nummer 8.

Die Drohne halt
nicht die eingestellte
Hohe.

1. Die Kalibrierung des Gleichge-
wichts erforderlich ist.

2. Das Fliegen der Drohne bei
schlechtem Wetter.

3. Ein schwerer Absturz kann das Gy-
roskop beeintrachtigen.

1. Eine Kalibrierung der Waage durchfiih-
ren. Bitte beziehen Sie sich auf Seite 7.

2. Vermeiden Sie das Fliegen der Drohne
bei schweren Wetterbedingungen (starker
Wind, Regen, Schnee, Nebel, Gewitter usw.
3. Eine Kalibrierung der Balance durchfiih-
ren. Bitte beziehen Sie sich auf Seite 7.
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